Curriculum vitae

Informatii personale

Nume/Prenume

Petrisor Silviu Mihai

Numele si adresa institutiei

Academia Fortelor Terestre ,,Nicolae Balcescu”
Str. Revolutiei, nr. 3-5, Mun. Sibiu, Jud. Sibiu, RO

Telefon Fix: 0269/432990-1217, Mobil: 0724819180
E-mail silviumihai petrisor@yahoo.com, robmilcap@gmail.com
Nationalitate Roména
Data nasterii/Locul 06 Februarie 1979, Bucuresti, sector 7
Sex Masculin
Locul de munca Academia Fortelor Terestre ,,Nicolae Balcescu”, Sibiu,
RO

Experienta profesionala

Profesie

Doctor Inginer Diplomat

Perioada

1.09.2009- prezent, 1.10.2008- 31.08.2009 (Universitatea
Tehnica din Cluj-Napoca, RO), 1.10.2004- 30.09.2008
(Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, RO)

Functia/postul ocupat

Lector universitar, Asistent de cercetare stiintifica,
Doctorand cu frecventd (Preparator universitar)

Activitati si responsabilitati
principale

Activitate didactica (prelegeri, seminar, laborator,
publicare cursuri stiintifice, realizarea unor module
educationale e-learning, analiza si evaluare in Tnvatdmant,
dezvoltare de noi discipline/inovare curriculara,
coordonare  lucrari  licentd/dizertatie,  coordonare
manifestari stiintifice studentesti) nivel licentd si masterat.
Discipline: Mecanica si  Rezistenta Materialelor,
Mecanisme si Motoare, Statica Constructiilor si Desen
Tehnic (nivel licentd), Roboticd 1n Aplicatii Militare,
Cercetare Stiintifica (nivel masterat).

Activitate de cercetare stiintifica (diseminare rezultate
stiintifice, publicare de articole/carti/monografii/rapoarte,
organizare manifestari stiintifice, proiectare, calcul,
modelare si conceptie in domeniul tehnologiilor avansate,

-



mailto:silviumihai_petrisor@yahoo.com
mailto:robmilcap@gmail.com

conducere proiecte de cercetare nationale castigate prin
competitic CNCS si  MApN, executie standuri
experimentale,  prototipuri de  roboti  militari,
amenajare/dotare/coordonare laboratoare de cercetare
stiintifica, implementarea unor celule flexibile de
fabricatie deservite de roboti In medii civile/militare si
calculul economic aferent acestora.

Domeniul cercetdarii: Inginerie Industriala si
Management.

Tipul activitatii sau sectorul
de activitate

Invatamant superior militar, cercetare stiintifica/
Departamentul Stiinte Tehnice

Educatie si formare

Perioada/calificarea/diploma
obtinuta

= 1994-1998, absolvent al Colegiului National ,,Unirea”
din Focsani, jud. Vrancea, sectia Matematica- Fizica, cu
examen de diploma de bacalaureat, sesiunea iunie 1998 cu
media generala 8,45 (opt 45).

= 1999-2004, absolvent al Universitatii Tehnice din Cluj
Napoca, Facultatea de Constructii de Masini, sectia
Ingineria §i Managementul Sistemelor de Productie, cu
examen de licentd, sesiunea iunie 2004 cu media generald a
examenului de diploma 8,85 (opt 85), obtinand titlul de
Inginer Diplomat.

= 2000-2003, absolvent al Departamentului pentru
Pregitirea  Personalului  Didactic- Universitatea
Tehnica Cluj-Napoca, cu examen de finalizare- obtinand
calitatea de cadru didactic, sesiunea mai 2005 cu media
generala 10 (zece).

= 2004-2008, Doctorand cu _frecventd (preparator
universitar) in cadrul Universititii Tehnice din Cluj-
Napoca, Facultatea Constructii de Masini, catedra
Mecanica si Programare, Domeniul fundamental: Inginerie
Industrialia, subdomeniu: Roboti industriali.

= 2008-2009, Asistent Cercetator in cadrul Universitatii
Tehnice din Cluj-Napoca, catedra Mecanica si
Programare, cu examen de ocupare a postului de cercetare.
* 2009, Obtinerea titlului de Doctor Inginer in domeniul
Inginerie Industriald, cu calificativul F.B..

= 2009-prezent, Lector Universitar, disciplinele: Mecanica
si Rezistenta Materialelor, in cadrul Academiei Fortelor
Terestre ,,Nicolae Balcescu” Sibiu, cu concurs de ocupare
a postului didactic.
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= 2012, Obtinera titlului de Specialist de clasa I, comisia
SMFT, nota 9,75 (noua 75).

» 2012, DIPLOMA de absolvire a cursului ,, T raining
Roboti Industriali”, institutia care a oferit diploma: Robots
Net Consulting, Bucuresti.

Disciplinele principale
studiate/competente
profesionale dobandite

« Liceu — clasd matematica fizica, Facultate — discipline
tehnico-ingineresti si discipline economice in domeniile:
constructii de masini & ingineria §i managmentul
sistemelor de productie, Doctorat — roboti industriali,
modelare, conceptie, calcul, proiectare si implementare in
cadrul sistemelor/celulelor flexibile de fabricatie,
Departament de pregitire didacticdi — psihologie
scolard, pedagogie, metodica predarii In Invatamantul
tehnic superior §i preuniversitar.

» Competente didactice dobandite in urmatoarele
domenii de studiu ingineresc: Mecanica, Mecanica
Aplicata, Mecanica Robotilor Industriali, Rezistenta
Materialelor, Mecanisme §i transmisii mecanice, Organe
de Magini, Ingineria Sistemelor Flexibile de Fabricatie,
Celule Flexibile de Fabricatie, Sisteme de Productie,
Marketing, Managment, Piete de capital, Statica
constructiilor si Desen Tehnic.

« Examene si referate doctorale: Mecanica Tehnica,
Mecanica Robotilor Industriali, Modelare si Simulare pe
Calculator, Stadiul Actual al Constructiei Robotilor
Industriali Seriali Modulari, Contributii la Calculul
Modulelor de Translatie din Structura Mecanica a
Robotilor Seriali Modulari, Contributii Experimentale la
Constructia Modulelor de Translatie din Structura
Mecanica a Robotilor Seriali Modulari.

» Titlul Tezei de Doctorat sustinute: ,, Contributii la
calculul §i constructia modulelor de translatie din
structura mecanica a robotilor industriali seriali
modulari”.

Aptitudini si competente
personale

Limba materna romana
Limbi straine cunoscute Intelegere Vorbire Scriere
Ascultare Citire | Participare | Discurs Exprimare
conversatie oral scrisd
= Limba englezi FB FB B B FB




» Limba germana

FB FB B B B

Competente si abilitati
sociale

Comunicativ, sociabil, intelegator, perseverent, modest,
serios, idealist, inclinat spre activitatea stiintifica si
didactica, inovativ.

Contributii stiintifice
remarcabile/realizari tehnice
in domeniu/brevete de
inventie

* Modelarea geometricda, cinematica §i dinamicda a peste
30 de structuri de roboti industriali  seriali
modulari/articulati si miniroboti mobili ce posedd in
structura lantului cinematic intre 2 si 6 grade de libertate
(structuri de roboti industriali ce pot desfasura anumite
operatii in cadrul unor C.F.F.-uri).

= Conceptia, proiectarea, calculul, modelarea si
simularea, cu  ajutorul  soft-urilor  SolidWorks,
RobotWorks, AutoCad, Inventor a urmatoarelor module
din structura mecanicd a robotilor industriali: de translatie
de la baza unui robot industrial, de translatie pe verticald a
bratului unui robot industrial, a modulului de translatie a
dispozitivului de prehensiune (MTB-SIL, MTV-SIL, MT-
SIL), de rotatie de la baza unui robot industrial si de
orientare a dispozitivului de prehensiune (MRB-SIL, MO-
SIL) si asamblarea lor in diferite structuri arhitecturale de
roboti industriali seriali/articulati (ex. robotul 77T1SIL si
robotul TTTSIL, robotul RRTSIL etc).

= Ca si noutate stiintifica, s-a propus o variantd de alegere
a motoarelor de actionare a modulelor R&T (evidentierea
unui algoritm de calcul dinamico-organologic in vederea
obtinerii momentului motor de actionare a modulelor de
translatie/rotatie, in functie de care s-au ales, din cataloage
de specialitate, momentele motoare standardizate) din
structura mecanica a robotilor seriali modulari/articulati
fara a modifica constructia acestor module din punct de
vedere organologic, ci doar atasand motorul adecvat
situatiei concrete de operare a robotului, acesta efectuandu-
se in urma unui studiu dinamic riguros.

= Realizarea unei aplicatii e-learning intitulate
wDynamic Robots” in vederea studierii analizei structurale
a robotilor industriali din punct de vedere al
comportamentului geometric si cinematic al acestora.

= Conceptia, calculul economic si verificarea
rentabilitatii (metoda grafurilor, euristicelor si matricelor
latine) unor celule flexibile de fabricatie deservite de roboti
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industriali: realizarea unui studiu economic privind
prelucrarea in sistemul flexibil de fabricatie a unei familii
de piulite olandeze cu ajutorul robotului industrial serial
modular tip TTRTR SIL- calculul si conceptia celulei
[flexibile deservite de robotul analizat si conceptia a trei
celule flexibile de fabricatie (cu organizare in paralel, linie
si circulard) in care este implementat robotul articulat tip
6R (calculul robotilor inclusi in sistem, costul intregii
celule flexibile, respectiv beneficiile economice rezultate in
urma implementarii si determinarea duratei de recuperare a
investitiei).

= Realizarea unui Centru de Cercetare Management i
Tehnologie, Lab. Tehnologii Logistice Avansate, dotat si
utilat complet reprezentand o Tmbunatatire a capabilitatilor
sistemului logistic militar prin implementarea unor solutii
specifice tehnologiilor robotizate.

= Conceptia, proiectarea, modelarea si realizarea practica
a unei CFF destinata activitatilor logistice didactice prin
implementarea robotului industrial ADEPT e-VARIO 600,
cu organizare circulara.

» Proiectarea, conceptia, simularea i realizarea practica
a unui prototip experimental de minirobot pe gsenile
destinat culegerii de la distanta a informatiilor video din
locurile periculoase sau neaccesibile operatorului uman;
modelarea si simularea in spatiu de lucru real (testarea
practicdi a minirobotului in cadrul unui poligon) cu
evidentierea workspace-ului optim de actiune.

= Proiectarea, conceptia, simularea §i realizarea practica
a unui prototip experimental de minirobot pe roti, cu
deplasare autonoma prin wireless, destinat operatiilor de
securitate.

* Realizarea unui modul educational ,,e-Robmilcap” ca si
aplicatie e-learning pentru studiul CFF a robotului Adept e-
Vario 600.

= Realizarea practica a modulelor de rotatie din componenta
robotului industrial 5 R Fanuc — prototip experimental
realizat din rdsina epoxidica.

= Realizarea practica a structurii C.A.D. a modulelor TR
din componenta robotului industrial RRTR Adept Cobra e-
Vario 600 — macheta (3D) si (2D) confectionate din ragind
epoxidica.

= Activitate de inovare curriculara prin dezvoltarea unei
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discipline noi de invatdimant in cadrul specializarii
Management si Tehnologie, nivel master, cursul: Robotica
in Aplicatii Militare.

» Inventatori: Petrisor, S.M., Barsan, Gh., Ioan, Diana
A.A., ,, Minirobot pe senile destinat aplicatiilor speciale in
teatrele de operatii”, Brevet inventie national, Nr. cerere:
RO a 2012 01051, Clasa internationalda: B25J 9/02/08,
B25J 18/04, B62D 55/08, Nr. publicare: 128494 A0, Data
depozit: 20.12.2012, Data publicare: 28.06.2013//6/2013,
Solicitant: Academia Fortelor Terestre ,,Nicolae Balcescu”,
Buletin Oficial de Proprietate Industriala, Sectiunea
Brevete de Inventie, Nr.6/2013, ISSN 2065-2100, pag.
27/87/89, OSIM Bucuresti. (acordare ISI Thomson, EI
Compendex — SPIE Journal 2013)

= Proiectarea, conceptia, simularea si realizarea practicd
a unui prototip experimental de Minirobot senilat cu
actionare electrica obtinuta prin captare de energie solara
cu incarcatura de material explozibil atagata destinat
detectarii si asanarii/deminarii munitiilor neexplodate UXO
si IED; modelarea, simularea si testarea in spatiu de lucru
real cu evidentierea workspace-ului optim de actiune s-a
efectuat In cadrul Lab. Tehnologii Logistice Avansate.
(depunere OSIM documentatie tehnicd a produsului
tehnologic cu nr. A00684/16.09.2013)

* Realizarea unei aplicatii informatice didactice
wRobotica in aplicatii militare” destinatd evaluarii
cunostintelor  masteranzilor inscrisi la  programul
Management si Tehnologie.

Premii/distinctii obtinute
nationale si internationale

* CERTIFICAT - Distinctia Militara ”’OMUL ANULUT”,
sectiunea [nvdtamant, stiintd §i artd militard, Academia
Fortelor Terestre ,,Nicolae Balcescu”, Sibiu, 24.01.2012.

= CERTIFICAT - ,OMUL ANULUI 2011”, Locul I,
sectiunea [nvdtamant, stiintd si artd militard, Statul Major
al Fortelor Terestre, Bucuresti, 20.04.2012.

* CERTIFICAT - ,, Insigna — simbol a distinctiei militare
cu denumirea onorifica OMUL ANULUI 2011, Premiul
al Ill-lea, sectiunea a 6-a Invdtamdnt, stiintd si artd
militara, Statul Major General, Bucuresti, 08.05.2012.

» APRECIERE - |, Indeplinirea exemplard a atributiilor
de serviciu”, Academia Fortelor Terestre ,Nicolae
Balcescu” Sibiu, Multumiri prin Ordin de Zi pe Unitate
(OZU), nr. 80/22.04.2013.
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* CERTIFICAT - ,, Insigna — simbol a distinctiei militare
cu denumirea onorifica OMUL ANULUI 2012, Premiul
al Ill-lea, sectiunea a 6-a Invdtamdnt, stiintd si artd
militara, Statul Major General, Bucuresti, 09.05.2013.

* CERTIFICATE OF COMPLETION - |, Excellent
oral presentation and significant contributions to the
success of 2013 The 4th International Conference on
Mechanical and Aerospace Engineering (ICMAE 2013),
Moscow, Russia”, Science and Engineering Institute
(SCIEI.ORG), 21.07.2013.

= Diplome si certificate de participare la conferinte si
manifestari stiintifice de prestigiu derulate in tara si
strainatate (GAMM-Bremen, GAMM-Gdansk, GAMM-
Graz, GAMM-Darmstadt, GAMM-Novi Sad, AQTR-Cluj,
FDA-Ankara, ADEMS-Cluj 2007/2009, Conferinta Prof.
Dorin Pavel, fondatorul hidroenergeticii romdnesti-Sebes
Alba 2006-2010, AFASES Brasov 2010/2011, IDET Brno,
e-LSE 2011/2012/2013 Bucuresti, PRO PROSPERITAS
Timisoara).

= Diplome obtinute cu studentii/masteranzii la diferite
manifestdri stiintifice studentesti organizate in tara
(Academia Tehnica Militara Bucuresti- CERC Student’s
2007/2010/2011/2013, Universitatea Tehnica Cluj-Napoca
2007/2008).

Lucréri care pun in

evidenta activitatea

didactica&cercetare
stiintifica

Cursuri universitare&carti
stiintifice publicate/lucrari de
diseminare a rezultatelor
stiintifice finalizate prin
raport/monografii

Unic/prim autor si coautor a 3 cursuri universitare, 4
volume stiintifice, 3 monografii, 6 lucrari de diseminare
prin raport de cercetare.

(reies din doc. Lista de lucrari)

Proiecte de cercetare pe baza
de contract/granturi nationale

= director proiect CNCS, Nr. 59, tip PN-II-RU-TE-10,
abreviere ROBMILCAP, 2010-2013.

= director proiect MApN, Poz. 88, tip PSCD, abreviere
ITARALM, 2011.

= Membru in colectivul de cercetare a doua contracte tip
CEEX, Nr. 129, abreviere SICOMSUYV, 2006-2008&NTr.
751, abreviere ECOT, 2006-2008.

= Asistent cercetator in cadrul proiectului CNCSIS, tip P2,
abreviere VIBROM, 2008-2011.

-7-




(reies din doc. Lista de lucrari)

Lucrari&articole stiintifice
publicate/lucrari
invitate/participari conferinte

= articole publicate in reviste din tard, specifice
domeniului, recunoscute de CNCS= 15 contributii.

* Jlucrdri publicate in volumele unor manifestari
stiintifice/conferinte/congrese internationale recunoscute
(cu ISSN/ISBN) = 15 contributii.

= articole publicate in reviste de circulatie internationala,
specifice domeniului, cotate ISI/BDI & participari la
conferinte internationale de prestigiu recunoscute
IEEE/IACSIT= 38 contributii. (1 lucrare cu specificatia
Invited Papers).

* lucréri publicate in volumele unor manifestari stiintifice
nationale recunoscute (cu ISSN/ISBN) = 20 contributii.

= lucrari/referate stiintifice publicate §i prezentate (fara
ISSN/ISBN) = 4 contributii.

(reies din doc. Lista de lucrari)

Organizare&moderator&
coordonare lucrari
licentd/dizertatie& manifestari
stiintifice/recenzor/mediatizare
activitati cercetare

= coordonator a 2 lucrari de licenta 1n cadrul Universitatii
Tehnice din Cluj-Napoca - sesiunea iunie 2009, 6 lucrari
de licenta in cadrul A.F.T. Sibiu - sesiunea iulie 2011, 4
lucrari de licenta in cadrul A.F.T. Sibiu - sesiunea iulie
2012. (dintre care 2 lucrari de diploma cu realizari de
produse practice — miniroboti militari & o lucrare de
diploma cu care autorul a obtinut o bursi ERASMUS de
trei luni in Bulgaria, Veliko Tarnovo — Universitatea
Militara ,,Vasil Levski”), 2 lucrari de dizertatie — sesiunea
iulie 2012, 3 lucrari de licentd in cadrul A.F.T. Sibiu —
sesiuneca 2013 (dintre care 1 lucrare de diplomad cu
realizarea unui produs experimental — minirobot militar
senilat), 4 lucrari de dizertatie — sesiunea iulie 2013.

= coordonator lucrari Cercuri stiintifice studentesti = 5
lucrari.

« organizator principal Workshop - Imbundtdtirea
capabilitatilor  sistemelor  logistice  militare  prin
implementarea unor tehnologii avansate-, Sibiu, AFT,
Catedra Stiinte Tehnice, Lab. Tehnologii Logistice
Avansate, 13 Mai 2011. (recunoscuta CNCS)
imbunatatire a performantelor sistemelor logistice
militare prin implementarea unor tehnologii moderne.
Abordari in viziunea tinerilor cercetatori-, Sibiu, AFT,
Departamentul Stiinte Tehnice, Centru de Cercetare
Management si Tehnologie, Lab. Tehnologii Logistice
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Avansate, 10-12 Mai 2012. (recunoscutd CNCS)

= organizator principal Lansare de carte — [nterferente
in 9 litere — ROBMILCAP- , Sibiu, AFT, Departamentul
Stiinte Tehnice, Centru de Cercetare Management si
Tehnologie, Lab. Tehnologii Logistice Avansate, 13 Iunie
2013. (recunoscutda CNCS)

= Mediatizare activitati stiintifice derulate in cadrul
contractelor de cercetare in presd si emisiuni televizate: 4
articole aparute in publicatia Observatorul Militar, 3
articole in bilunarul Univers Ingineresc, 2 emisiuni In
cadrul emisiunii PRO PATRIA — TVRI.

* Membru in cadrul Comitetului Stiintific in A XV-A
Sesiune de Comunicari a Cercurilor Stiintifice Studentesti
— SECOSAFT 2010, Sibiu, A.F.T.

= Moderator Sectiune Mecanica In A XV-A Sesiune de
Comunicari a Cercurilor Stiintifice  Studentesti —
SECOSAFT 2010, Sibiu, A.F.T.

* Membru in cadrul Comitetului Stiintific in A XVI-A
Sesiune de Comunicari a Cercurilor Stiintifice Studentesti
— SECOSAFT 2011, Sibiu, A.F.T.

* Membru in cadrul Comitetului Stiintific si de
Organizare in A XVII-A Sesiune de Comunicari a
Cercurilor Stiintifice Studentesti — SECOSAFT 2012,
Sibiu, A.F.T.

* Moderator Sectiunea Stiinte fundamentale si Tehnice —
Tehnologii Militare si Mecanica - in A XVI-A Sesiune de
Comunicari a Cercurilor Stiintifice  Studentesti —
SECOSAFT 2011, Sibiu, A.F.T.

* Moderator Sectiunea Stiinte fundamentale si Tehnice —
Tehnologii Militare si Mecanica - in A XVII-A Sesiune
de Comunicari a Cercurilor Stiintifice Studentesti —
SECOSAFT 2012, Sibiu, A.F.T.

= Moderator — chairpersons in cadrul The 18th
International Conference - The Knowledge Based
Organization, section: Technical Science and Military
Technology, Sibiu, KBO 2012.

= Membru in cadrul Comitetului Stiintific in A XVIII-A
Sesiune de Comunicari a Cercurilor Stiintifice Studentesti
cu Participare Internationalda — SECOSAFT 2013, Sibiu,
AF.T.

* Moderator Workshop - Modelarea Statica si Dinamica
a Structurilor Mecanice - In A XVIII-A Sesiune de
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Comunicari a Cercurilor Stiintifice Studentesti cu
Participare Internationala — SECOSAFT 2013, Sibiu,
AF.T.

= Membru in cadrul International Technical Committee,
2014 The 5th International Conference on Mechanical and
Aerospace Engineering (ICMAE 2014), Spain, Madrid
(July 18-19), SCIEI.ORG USA - Singapore.

= Recenzor lucrari stiintifice inscrise la conferinta SCIEI
ICMAE 2014 si publicate in cadrul - Applied Mechanics
and Materials Journal (ISSN 1660-9336), Ed. TTP,
Indexed Elsevier, ISI Thomson, Web of Science.

Membru in activitati de
analiza si evaluare in
invatamant/comisii/afilieri
asociatii stiintifice nationale si
internationale

= Membru AGIR — Asociatia Generald a Inginerilor din
Romania - asociatie nationala. (2009)

* Membru AUSTRO - International Academic
Association for Science and Technology, Romania -
asociatie internationala. (2012)

* Membru SCIEI — The Science and Engineering
Institute, USA, Singapore - asociatie internationala.
(2013)

* Membru in cadrul Comisiei Examenului de Licentd,
sesiunea iulie 2011.

* Membru in cadrul Comisiei Examenului de admitere
Masterat — Management §i Tehnologie, sesiunea
septembrie 2011, sustinere interviuri.

* Membru in cadrul Senatului Academiei Fortelor
Terestre ,,Nicolae Balcescu” Sibiu. (2012)

* Membru 1in cadrul Comisiei I al Senatului AFT Sibiu:
Comisia  pentru  prognozd, dezvoltare academica,
cercetare stiintifica §i cooperare  inter-institutionala.
(2012)

* Membru in cadrul Comisiei Examenului de Licentd —
absolventi program AP, sesiunea iulie 2012.

* Membru in cadrul Comisiei Examenului de Dizertatie —
absolventi program MT, sesiunea iulie 2012.

* Membru in cadrul Comisiei Examenului de Admitere,
sesiunea iulie-august 2012/2013, comisia contestatii.

Informatii suplimentare

Referinte se pot obtine din partea:

* Prof.univ.dr.ing. Ghiti BARSAN, rectorul Academiei
Fortelor Terestre ,,Nicolae Balcescu”.

* Confuniv.dr.ing. Danut Eugeniu MOSTEANU, director
Departament Stiinte Tehnice.

Data,

Semnatura,
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23.09.2013 Dr.ing.dipl. Silviu Mihai PETRISOR
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